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1. Wstep

1.1  Przedmiot SST:
Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczgce
wykonania i odbioru robot pomiarowych przy przebudowie i rozbudowie kanalizacji na terenie zaktadu
Eko Dolina w tezycach.

1.2 Nazwy i kody:

45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowe.

45110000-1 Roboty w zakresie burzenia i rozbidrki obiektéw budowlanych, roboty
ziemne.

45111000-8 Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne.

1.3  Zakres robot obj etych SST:

Szczegotowa specyfikacja technicznej (SST), ktéra bedzie stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

Roboty, ktorych dotyczy szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST), obejmuje wszystkie czynnosci
umozliwiajgce i majgce na celu funkcjonalne dziatanie do prowadzenia robét i po ich zakonczeniu.

W zakres robo6t pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i jej punktéw wysokosciowych
wchodza:

- sprawdzenie wyznaczenia punktow gtownych osi trasy i punktéw wysokosciowych,

- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem przekrojow dodatkowych,

- zastabilizowanie punktéw w spos6b trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie

utatwiajgce odszukanie i ewentualne ich odtworzenie.

1.4  Okreslenia podstawowe:

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami oraz
okresleniami podanymi w STWIORB ,Wymagania ogélne”.

1.5 Ogélne wymagania dotycz gce robdét:

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakosé ich wykonania oraz za zgodnos$é z dokumentacja
projektowg, SST i poleceniami Zamawiajgcego. Ogoélne wymagania dotyczgce rob6t podano w
STWIORB ,Wymagania ogélne”.

2. Materialy

Ogolne wymagania dotyczgce materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w STWiORB
~Wymagania ogolne” pkt. 2
Wszystkie materiaty stosowane do wykonania robét musza by¢ zgodne z wymaganiami niniejszej SST
i dokumentacji projektowe;j.
Do wyznaczenia i stabilizaciji trasy i punktdw wysokosciowych nalezy stosowac:
a) Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub
pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci 0,50 + 0,10 metra.
b) Pale drewniane umieszczone poza granicg robét ziemnych, w sasiedztwie punktéw
zatamania trasy, powinny mie¢ $rednice od 0,15 do 0,20 m i dlugos¢ od 1,5 do 1,7 m.
c) Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowac¢ paliki drewniane $rednicy od 0,05 do
0,08 m i dtugosci 0,30 £ 0,05 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejgcej nawierzchni bolce
stalowe $rednicy 5 mm i diugosci od 0,04 do 0,05 m.
d) inne niezbedne elementy zwigzane bezposrednio z odtworzeniem trasy i punktow
wysokosciowych.

Sposo6b transportu i sktadowania powinien by¢ zgodny z warunkami STWIORB ,Warunkami
0g6Iinymi” i wymaganiami podanymi przez danych producentéw i dostawcow.
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Sprzet

Ogdblne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWIORB ,Wymagania ogélne” pkt. 3.

Do wykonania rob6t nalezy stosowac jedynie taki sprzet, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wplywu
na jakos¢ wykonywanych robét oraz srodowisko. Sprzet stosowany do wykonania robdt musi byé
utrzymany w dobrym stanie i gotowosci do pracy, oraz spetnia¢ normy ochrony srodowiska i przepisy
dotyczace jego uzytkowania. Wykonawca powinien dostarczy¢ kopie dokumentéw potwierdzajgcych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Do wykonania robét zwigzanych z odtworzeniem trasy i wyznaczeniem roboczych punktow
wysokosciowych nalezy stosowacé:

a) sprzet komputerowy niezbedny do prac kameralnych i prowadzonych w terenie,
b) teodolity lub tachimetry,

c) niwelatory,

d) dalmierze,

e) tyczki, taty, tasmy stalowe i szpilki.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych powinien
gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

Transport

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w STWIORB ,Wymagania ogélne” pkt. 4.
Materialy i sprzet mogg by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu.

Wykonanie robét

Ogoblne wymagania dotyczagce wykonywania robét podano w STWIORB ,Wymagania ogolne” pkt. 5.

Wszystkie prace kameralne niezbedne do prawidtowego odtworzenia trasy i punktéw wysokosciowych
nalezy wykonaé¢ w oparciu 0 materiaty zawarte w projekcie wykonawczym:

- plany sytuacyjne, plany warstwicowe oraz schematy tyczenia,

- ksigzki tyczenia,

- przekroje podtuzne,

- przekroje poprzeczne,

- rysunki szczegotéw.

Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byé wykonane zgodnie z obowigzujgcymi  Instrukcjami
GUGIK (1 - 7).

Przed przystgpieniem do robét Wykonawca zgtosi prace do wiasciwego Powiatowego Osrodka
Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznej, a nastepnie pobierze dane dotyczgce osnowy geodezyjnej
oraz granic nieruchomosci objetych inwestycjg. Wykonawca uzgodni z wiasciwym Geodetg Powiatowym
sposéb odtworzenia po zakonczeniu inwestycji zniszczonej badz uszkodzonej osnowy geodezyjnej
podlegajgcej ochronie prawnej, zlokalizowanej w obszarze prowadzonych prac. Uszkodzone lub
zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wtasny koszt.

Przed przystgpieniem do robét Wykonawca uzyska dane zawierajgce lokalizacje i wspétrzedne
punktéw gtownych trasy oraz reperéw. W oparciu o otrzymane materialy oraz materialy pobrane z
PODGIK Wykonawca ma przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego
wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢é zmieniane przed podjeciem
odpowiedniej decyzji przez Inzyniera. Wszystkie roboty, ktére bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie
mogg by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtdwne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg by¢ zaopatrzone w
oznaczenia okreslajgce w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktéw.
Forma i wzér tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robét nalezg do
obowigzkéw Wykonawcy.
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Wyznaczenia punktéw gtéwnych osi trasy i punktd ~ w wysoko $ciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne powinny by¢ zastabilizowane w sposéb trwaty, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do punktéw pomocniczych,
potozonych poza granicg robdt ziemnych. Maksymalna odlegtos¢ pomiedzy punktami giéwnymi na
odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 200 m.

Wykonawca powinien zalozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdiuz osi trasy
drogowej, a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim.

Maksymalna odlegto$¢ miedzy reperami roboczymi wzdiuz trasy drogowej w terenie ptaskim powinna
wynosi¢ 200 metréw, natomiast w terenie falistym powinna by¢ odpowiednio zmniejszona, zaleznie od
jego konfiguracii.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robo6t zwigzanych z wykonaniem rurociggu i trasy
drogowej oraz obiektéw towarzyszgcych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty statle na
stabilnych, istniejgcych budowlach wzdluz trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repery robocze
nalezy zatozy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowych, osadzonych w
gruncie w sposéb zaakceptowany przez Inzyniera, wykluczajacy osiadanie.

Rzedne reperow roboczych nalezy okresla¢ z takg dokfadnoscia, aby $redni btad niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujgc niwelacje podwdjng w nawigzaniu do reperow
panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajgce wyrazne i
jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzednej.

Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dane geodezyjne przygotowane przez uprawnionego
geodete na podstawie projektu wykonawczego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo
innej osnowy geodezyjnej.

O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w odlegtosci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do osi projektowanej nie moze
by¢ wieksze niz 3 cm dla drég klasy S i 5 cm dla drég pozostatych klas. Rzedne niwelety punktéw osi
trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety projektowane;.

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych) obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypéw i wykopow na
powierzchni terenu (okreslenie granicy robét), oraz w miejscach wymagajgcych uzupetnienia dla
poprawnego przeprowadzenia rob6t i w miejscach zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczania krawedzi nasypow i wykopOw nalezy stosowa¢ dobrze widoczne paliki lub wiechy.
Wiechy nalezy stosowa¢ w przypadku nasypoéw o wysokosci przekraczajgcej 1 metr oraz wykopow
glebszych niz 1 metr. Odlegtos¢ miedzy palikami lub wiechami nalezy dostosowa¢ do uksztattowania
terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odlegtos¢ ta co najmniej powinna odpowiada¢ odstepowi
kolejnych przekrojow poprzecznych zgodnie z dokumentacjg projektowa, nie rzadziej niz 50m. W
przypadku koniecznosci zageszczenia palikbw lub wiech  nalezy wykonaé prace kameralne
przewidziane w pkt.5 wedlug nastepujgcego schematu:

- rzedng osi trasy oraz pochylenie podtuzne i poprzeczne jezdni wyznaczyc¢ z przekroju podtuznego,

- szerokosci charakterystyczne (szeroko$¢ jezdni, poboczy, dna rowu) wyznaczy¢ z planu

sytuacyjnego, schematu tyczenia, przekroi poprzecznych i normalnych

- pochylenia skarp wykopu i nasypu na podstawie dwoéch sgsiednich (jednego przed i jednego za

rozpatrywanym miejscem) przekrojow poprzecznych zawartych w dokumentacji projektowe;.

W przypadkach budzacych watpliwosci nalezy skonsultowaé zageszczenie palikow lub wiech z
Projektantem.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢é wykonanie nasypéw i wykopdw o
projektowanym ksztaicie.

W zakres wyznaczenia przekrojéw poprzecznych wchodzi réwniez jednoznaczne wyznaczenie
zbrojenia poprzecznego nasypéw. Nalezy je wykona¢ zgodnie z informacjami zawartymi w dokumentacji
projektowej na rysunkach przekrojéw poprzecznych i podtuznych. Pomiedzy przekrojami poprzecznymi
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zawartymi w dokumentacji projektowej nalezy zastosowac interpolacje polegajacg na dopasowaniu
przebiegu zbrojenia w planie do ksztaltu i pochylenia skarp.

Niezidentyfikowane elementy infrastruktury

W przypadku napotkania niezidentyfikowanych elementéw infrastruktury, podczas prowadzenia prac,
bezposredni Wykonawca prac ma obowigzek naniesienia ich na mapy oraz zarejestrowania ich w
odpowiednim urzedzie geodezyjnym.

Kontrola jako $ci robét

Ogoélne wymagania dotyczgce wykonywania kontroli jakosci robét podano w STWIORB ,Wymagania
ogolne” pkt. 6.

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z wyznaczaniem trasy i punktow wysokosciowych
nalezy prowadzi¢ wedtug ogélnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

Sprawdzanie robét pomiarowych nalezy przeprowadzi¢ wedtug nastepujgcych zasad:

- 0$ drogi nalezy sprawdzi¢ na wszystkich zatamaniach pionowych i krzywiznach w poziomie,

- robocze punkty wysokosciowe nalezy sprawdzi¢ niwelatorem na catej diugosci budowanego

obiektu,
- wyznaczenie nasypow i wykopoéw nalezy sprawdzi¢ w miejscach budzgcych watpliwosci.

Obmiar robo6t

Ogolne wymagania dotyczgce obmiaru robét podano w STWIORB ,Wymagania ogolne” punkt 7.
Jednostkg obmiaru odtworzenia trasy i punktéw wysokosciowych w terenie jest 1 m (1 m) wyniesionej
i zastabilizowanej trasy.

Odbi6r robo6t

Ogolne wymagania dotyczgce odbiorow podano w STWIORB ,Wymagania ogolne” punkt 8.
Roboty uznaje sie za zgodne z Dokumentacjg Projektowg, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji podanych w punkcie 6 daty pozytywne wyniki.

Podstawa ptatno $ci
Ogodlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w STWIORB ,Wymagania ogélne” punkt 9.

Ptatno$¢ zgodnie z warunkami umowy obowigzujgcg obie strony, czyli Zamawiajgcego (Inwestora) i
Wykonawce robot.

Przepisy zwi gzane
Poza podanymi w STWIORB ,Wymagania ogolne” pkt.10, dodatkowo:
[1.] Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
[2.] Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtéwny Urzad Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979.
[3.] Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.
[4.] Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
[5.] Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.
[6.] Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.
[7.] Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.



